294                Dritter Abseknitt.   Die Relativbewegung.

Grosse erfaHren, d. li. q bliebe dann ebenfalls constant, solange
t constant ist. Dreht sieli dagegen das Fakrzeug mit einer
Winkelgeschwindigkeit ny so wird zwar die Grrosse von if
immer nocli niclit, woHL aber die Ricbtung geandert und Mer-

mit ist auch c-~ von Null  versehieden.    Um  die  zu  dt ge-

horige Aenderung d$ zu ernalten, denke man sich den An-
fangspunkt 0 als Bezugspunkt flir die Besckreibung der
Fahrzeugbewegung gewahlt. Zuerst denken wir uns die Trans-
lationsbewegnng ausgefiijh.rt; die zu dq nichts beitragt 'und
lassen hierauf die Botationsbewegung uin den Punkt 0 und
die Axe und den Winkel udt folgen. Der Endpunkt von q
bescbreibt liierbei einen kleinen Bogen und dieser Bogen ist
es; der zu dein anf anglicben Werthe von q geometrisch suin-
inirt werden muss; um den Endwerth zu erlialten, d. L der
Bogen selbst stellt*^q dar. Andererseits kann aber der Bogen
auch. aus der bekannten Formel fur die Geschwindigkeit eines
Punktes bei der Drelmng eines starren Korpers entnommen
werden; so dass man

oder

erbalt.    Wendet man dies  auf die Zeit t = 0 an;  so  erhalt
man insbesondere

Ferner liefert eine nochmalige Differentiation

oder; wenn man im ersten Grliede der rechten Seite den Werth
von -J aus der vorigen Gleichung einsetzt und hierauf die in
GL (86) ausgesprochene Eechenvorschrift anwendet;

Ftir die Zeit t = 0 geht dies nocL fiber in